UWAGA!
Ustawienie najwyzszej wartosci mocy wigze sie z poborem pradu na poziomie 120
mA podczas nadawania. Moze to doprowadzi¢ do szybkiego roztadowania baterii
w pilocie.

ROZKAZ REALIZOWANA FUNKCJA

TEST + [BAA (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w odbiorniku — 11 dBm

TEST + [BAB (diugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w odbiorniku — 14 dBm

TEST + [BAC (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w odbiorniku — 17 dBm

TEST + [BAD (diugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w odbiorniku — 20 dBm

TEST + [CAA (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w nadajniku — 11 dBm

TEST + [CAB (diugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w nadajniku — 14 dBm

TEST + [CAC (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w nadajniku — 17 dBm

TEST + [CAD (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

Nastawa poziomu mocy
w nadajniku — 20 dBm

Rysunek 1.
Sygna- Sygnalizacja
lizacja wytgczenia
wigczenia (OFF)
(ON)
Kanat 1 (PK1)
Kanat 2 (PK2)

Kanat 3 (PK3)

7. WYGLAD | PODLACZENIE

WYLACZENIE SYGNALIZACJI AKUSTYCZNEJ PRZYCISKOW W PILOCIE
Piloty P - 411/M oraz P - 411/D wyposazone w ‘buzzer’ do sygnalizacji akustycz-
nej. Domysinie sygnalizacja akustyczna jest aktywna co skutkuje emisjg krétkiego
sygnatu dzwigkowego podczas puszczania przycisku pilota. Sygnalizacje akustycz-
ng mozna w dowolnym momencie wytgczy¢ wysytajac z pilota rozkaz:

TEST + [CAE (diugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

WLACZENIE SYGNALIZACJI AKUSTYCZNEJ PRZYCISKOW W PILOCIE
Jezeli sygnalizacja akustyczna jest wytgczona to mozna jg wigczy¢ w dowolnym
momencie wysytajac z pilota rozkaz:

TEST + [CAF (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

SPRAWDZANIE STANU WYJ$C Z POZIOMU PILOTA

Stan wyj$¢ odbiornika RWS - 411 mozna w dowolnej chwili sprawdzi¢ z poziomu
dowolnego pilota wpisanego do odbiornika. Realizuje si¢ to poprzez krétkie naci-
$nigcie przycisku

W zaleznosci od stanu danego kanatu zaswiecajg sie na krétko odpowiednie diody
LED na pilocie. Rysunek 1.

SYGNALIZACJA ROZLADOWANEJ BATERII W PILOCIE
Stan roztadowanej baterii sygnalizowany jest krétkim zaswiecaniem diody led BATT
podczas naciskania przyciskow A-F.

Kanat 1 - wigczony (ON)

Kanat 2 - wylgczony (OFF)

Kanat 3 - wigczony (ON) %

Otwory Antena SMA
montazowe odkrecana
@ 4,3 mm -
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UWAGA! NISISISISISISISISIS

Zaciski stykoéw przekaznika PK1,
PK2, PK3 sg zaciskami beznapie-

antena
kierunkowa
ANT - 411

ciowymi — na jeden z biegunow | J
nalezy poda¢ potencjat fazy. Je-

l max. 16 A

zeli urzadzenie ma by¢ zasilane
napieciem 12 V DC to przewody
zasilajgce nalezy podtaczy¢ do
ztacza 12 V DC zwracajgc uwage

OL

230 VAC

na polaryzacje.

ON

RADIOWY WYLACZNIK SIECIOWY TRZYKANALOWY RWS - 411

INSTRUKCJA OBSLUGI

1. DANE TECHNICZNE:

Znamionowe napigcie zasilania: 230 VAC/12VDC

Znamionowy pobér mocy: 230VAC: 1,6 W-czuwanie, 5W - wigczone
wszystkie kanaty 12V DC: 0,35 W - czuwa-
nie, 1,7 W - witgczone wszystkie kanaty

Transmisja: radiowa 868,9 MHz

Sposéb transmisji: bazujgca na technologii LORA
Kodowanie: kod zmienny — klucz 128 bit
Zasigg dziatania: zgodny z Tabelg zasiggéw (pkt 2)
llos¢ wyjsc: 3

Obcigzalno$¢ kanatu: 16 A/ 250 V AC 4000 VAAC1
Uktad stykow: NO /NC beznapieciowe

Sygnalizacja stanu wyjs¢: tak — 3 x diody LED czerwone
Sygnalizacja transmisji: tak — dioda LED czerwona
Sygnalizacja mocy sygnatu (RSSI): tak — 4 x diody LED czerwone
Sygnalizacja zasilania: tak — dioda LED zielona
Wspétpraca z pilotami: P -411/D oraz P - 411/M

Maksymalna ilo$¢ pilotow: 20

Realizowane tryby pracy: zatgcz / wytgcz, bistabilny, czasowy
Zakres nastawy czasu: 0s-260h

Antena: SMA typu Dipol (w komplecie z odbiorni

kiem) mozliwo$¢ podtgczenia anteny kie
runkowej ANT - 411

llo$¢ zaciskéw przytaczeniowych: 13

Maksymalny przekrdj przewodow: 2,5 mm?

Zastosowane dtawice kablowe: PG11 (przewody o $rednicy zewnetrznej
od 5 do 10 mm)

Sposdéb montazu: natynkowy

Stopien ochrony obudowy: IP65

Temperaturowy zakres pracy: -20°C do +55°C

Klasa ochronnosci: 1l

Wymiary: 180 x 155 x 60 mm

Waga: 700g

Typ baterii pilota: P-411/M:3,6 V2 AA,

P-411/D:2x 1,5V AAA
2. TABELA ZASIEGOW:

ZaeL

Montazu urzgdzenia powinna dokona¢ osoba posiadajgca odpowiednie uprawnie

nia i kwalifikacje.

Podczas montazu nalezy kierowac sie nastepujgcymi zaleceniami:

* przekrdj przewoddw dobiera¢ do mocy urzadzen podigczanych do wyj$é urza-
dzenia RWS - 411.

« odbiornik montowa¢ mozliwie wysoko. Dtawice kablowe powinny by¢ skierowa-
ne do dotu.

* w celu uzyskania maksymalnego zasiegu nalezy zastosowac¢ antene kierunko-
wa ANT - 411 i zapewni¢ bezposrednig widoczno$¢ pomiedzy anteng a pilotem.

« obwdd zasilania powinien by¢ chroniony przez odpowiedni wytacznik nadpra-
dowy.

« obudowa musi by¢ dobrze skrecona, aby zabezpieczy¢ elektronike przed wnika-
niem wody i kondensacjg pary.

« wszystkie operacje zwigzane z konfiguracja (dodawanie / usuwanie pilotow,
programowanie czasow itp.) moga by¢ wykonywane zdalnie z poziomu pilotow
P -411/M lub P - 411/D bez bezposredniego dostepu do odbiornika (wymaga to
wpisania jednego pilota za pomocg przycisku ‘NAUKA).

« diody led ‘RSSI’ w odbiorniku wskazujg bardzo poglagdowo moc sygnatu (zasieg
pomiedzy pilotem a odbiornikiem). Diody zaswiecajg sig¢ dopiero po wpisaniu pi-
lota do odbiornika i wysterowaniu ktéregos z kanatéw — przy 100% zasiggu $wig-
cg wszystkie 4 diody. W miare zwigkszania odlegtosci pomigdzy odbiornikiem
a pilotem diody sg stopniowo wygaszane poczawszy od skrajnej prawej diody.

0000 0000 0000

zasieg 100% zasieg 75% zasieg 25%

5. WPISANIE PILOTA DO ODBIORNIKA ZA POMOCA
PRZYCISKU ‘NAUKA’:

1. Wigcz zasilanie w odbiorniku RWS - 411.

2. Nacisnij na krotko (0,5 s) przycisk ‘NAUKA'.

3. Dioda LED STATUS zaswieci sie na czerwono.

4. Naci$nij na krotko dowolny przycisk pilota P - 411.

5. Dioda LED ‘STATUS’ zamruga i zostanie wygaszona.

RWS - 411 RWS - 411 Jezeli pilot do odbiornika RWS - 411 zostanie przypisany za pomoca przycisku
Model pilota + antena DIPOL + antena kierunkowa ‘NAUKA' to jego dziatanie jest nastepujgce:
ANT - 411
P-411/M do 1,3 km do 50 km A — wigczenie PK1 B — wytgczenie PK1
(PK1_ON) (PK1_OFF)
P-411/D do 2,6 km do 50 km
C — wigczenie PK2 D — wytgczenie PK2
*Podany zasieg dotyczy warunkéw idealnych (brak jakichkolwiek przeszkod) (PK2_ON) (PK2_OFF)
przy bezposrednim rozchodzeniu sig fal radiowych pomigdzy antenami widocznymi N -
dla siebie. E — wigczenie PK3 F — wytgczenie PK3
(PK3_ON) (PK3_OFF)

3. OPIS:

Odbiornik RWS - 411 umozliwia zdalne sterowanie réznymi odbiornikami w insta-
lacjach domowych oraz przemystowych. Idealnie sprawdza si¢ w przypadku za-
taczania / wytgczania urzadzen trudno dostgpnych oraz znajdujgcych sie w duzej
odlegtosci od nadajnika. Umozliwia to modut radiowy wykorzystujgcy technologie
LORA. Zapewnia on bardzo duzy zasieg dziatania - typowo w granicach 1,3 / 2,6
km (w zalezno$ci od zastosowanego pilota). Komunikacja pomigdzy pilotem, a od-
biornikiem jest dwukierunkowa dzigki czemu za pomocg pilota mozna sprawdzi¢
stan poszczegdlnych kanatéw, zdalnie doda¢ lub usungé nowy nadajnik, zmieni¢
parametry pracy, itp. RWS - 411 posiada 3 niezalezne kanaty w postaci stykéw bez-
napigciowych NO/NC o maksymalnej obcigzalnosci 16 A/ kanat. Urzadzenie moze
by¢ zasilanie napigciem 230 V AC lub 12 V DC. Hermetyczna obudowa o stop-
niu ochrony IP65 umozliwia montaz odbiornika na zewnatrz budynkéw w trudnych
i zmiennych warunkach atmosferycznych. W przypadku zastosowania anteny kie-
runkowej ANT - 411 zaktadajgc idealne warunki transmisji mozliwe jest osiggniecie
zasiegu do 50 km.

4. MONTAZ ODBIORNIKA

1. Sprawdzi¢ czy napiecie zasilajgce odpowiada napieciu znamionowemu
urzadzenia tj. 230 VAC lub 12 V DC.

2. Wylgczy¢ napiecie w instalacji poprzez roztgczenie obwodu zasilania

odpowiednim bezpiecznikiem lub wytgcznikiem nadmiarowoprgdowym.

. Koniecznie sprawdzi¢ odpowiednim przyrzadem brak napiecia w instalacji

. Odkreci¢ pokrywe gérna.

. Obudowe przykreci¢c w wybranym miejscu za pomocg czterech wkretow
montazowych. Do przeprowadzenia wkretdw stuzg specjalne otwory montazowe
fabrycznie przygotowane w obudowie. W otworach osadzone sg w uszczelki
hermetyzujgce. Stosowa¢ wkrety o maksymalnej $rednicy 4,3 mm przy czym
$rednica tba nie moze przekracza¢ 7,5 mm (wkrety w zestawie z odbiornikiem).

6. Wprowadzi¢ przewody przez dtawnice do wnetrza obudowy (w RWS - 411
zastosowano dtawnice PG11, ktére umozliwiajg montaz kabli o $rednicy
zewnetrznej od 5 do 10 mm).

7. Wyja¢ ztacza do podigczenia przewoddw z odpowiednich gniazd. Utatwi to dostep
do zaciskéw $rubowych. Podtgczy¢ przewody zgodnie ze schematem elektry-
cznym pkt. 7. W przypadku napiecia zasilajgcego 230 V AC przewody zasilajgce
podtgczy¢ do zaciskéw 230 V AC. W przypadku zasilania 12 V DC przewody
zasilajgce podtgczy¢ do zaciskdéw 12 V DC +, - zwracajgc uwage na polaryzacig.

s w

UWAGA!
Ztacze 12 V DC nie jest wyjmowane. Zastosowane ztgcza pozwalajg na montaz
przewoddéw o maksymalnym przekroju 2,5 mm? (poza ztgczem DC 12 V).

8. Przykreci¢ antene
9. Zatozy¢ pokrywe. Wigczy¢ zasilanie — dioda ‘LED PWR Zasilanie’ powinna
$wieci¢ na zielono. Pozostate diody powinny by¢ wygaszone.

Przeprowadzi¢ procedure wpisania pilota do odbiornika RWS - 411 za pomoca
przycisku ‘NAUKA’ (patrz pkt. 6)

10.Jezeli jeden pilot jest juz wpisany do odbiornika za pomoca przycisku ‘NAUKA'
to pozostate piloty mozna programowac zdalnie z poziomu tego pilota.

11.Po zaprogramowaniu sprawdzi¢ dziatanie odbiornika. Jezeli wszystko dziata
poprawnie to nalezy skreci¢ pokrywe z obudowa.

12.Jezeli pilot jest juz wpisany do RWS - 411 to wszystkie operacje zwigzane z jego
konfiguracjg i dopisywaniem / usuwaniem pilotéw mozna przeprowadzi¢ zdalnie
z poziomu pilota (bez dostgpu do odbiornika).

Po wpisaniu pilota nalezy sprawdzi¢ poprawne dziatanie kazdego urzadzenia pod-
taczonego do danego wyjscia. Stan wigczenia danego wyjscia jest sygnalizowany
$wieceniem odpowiednich diod ‘LED PK1’, ‘LED PK2’, ‘LED PK3’

6. KOMENDY KONFIGURUJACE:

Po poprawnym przypisaniu pilota do odbiornika za pomocg przycisku ‘NAUKA' pilot
ten umozliwia juz zdalng konfiguracje bez dostepu do RWS - 411 (zdalne dodawa-
nie nowych pilotéw, usuwanie pilotéw, programowanie czaséw). Konfiguracji doko-
nuje sie za pomocg rozkazéw przedstawionych w TABELI 1. Komenda to z goéry
ustalona kombinacja klawiszy od A do E + w niektérych przypadkach dodatkowe
warto$ci takie jak czas, numery przyciskow lub kanatow.

KOMENDY KONFIGURACYJNE W CALOSCI WPROWADZA SIE Z WCISNIE-
TYM PRZYCISKIEM @ PRZYCISK PUSZCZA SIE DOPIERO W CELU ZA-
TWIERDZENIA KOMENDY.

Poszczegdlne przyciski pilotéw P - 411 sg opisane literami A, B, C, D, E, F.
Literom odpowiadaja cyfry (A-1, B-2, C-3, D-4, E-5, F-6)

Sygnalizacja stanu
wyjscia (po krétkim
nacisnieciu przycisku
‘TEST dioda zaswie-
ca sie na krotko
jezeli dane wyjscie
jest wiaczone ON)

Sygnalizacja

stanu wyjscia

(po krotkim nacisnig-
ciu przycisku ‘TEST’
dioda zaswieca sig
na krétko jezeli
dane wyjscie jest
wytgczone OFF)

Przyciski sterujgce

Przycisk TEST
- wprowadzanie
komend
konfiguracyjnych

- sprawdzanie stanu
wyjsc¢ (krotkie naci-
$niecie)

Sygnalizacja
roztadowania baterii

Wyglad pilota P - 411/D

Jezeli w pilocie wigczona jest sygnalizacja akustyczna (buzzer) to kazdorazowe
nacisniecie przycisku potwierdzane jest krétkim sygnatem dzwiekowym. Poprawne
wprowadzenie komendy konfiguracyjnej potwierdzane jest dtugim sygnatem dzwie-
kowym.




TABELA 1 LISTA KOMEND DOSTEPNYCH Z POZIOMU PILOTOW P - 411/D
ORAZP - 411/M

Komendy konfiguracyjne w cato$ci wprowadza sie z wcisnietym przyciskiem
‘TEST'. Wprowadzenie rozkazu konczy sig puszczeniem przycisku ‘TEST'.

TEST + [CAF]

Wigczenie sygnaliza-
cji akustycznej
(dla przyciskow

ROZKAZ

REALIZOWANA
FUNKCJA

UWAGI

TEST + [BCB + XYZ]

Zdalne wpisanie
pierwszej pary
przyciskéw do
danego kanatu

TEST + [BCC + XYZ]

Zdalne wpisanie
drugiej pary
przyciskow do
danego kanatu

TEST + [BCD + XYZ]

Zdalne wpisanie
trzeciej pary
przyciskéw do
danego kanatu

XYZ — kombinacja
przyciskow A-F
X — przycisk
realizujgcy wigczenie
(ON) A-F
Y — przycisk reali-
zujacy wytgczenie
(OFF) A-F
Z — okresla numer
kanatu do ktérego
wpisywana jest dana
para przyciskow
A-kanat 1, B-kanat 2,
C-kanat 3

TEST + [BCB]

Usuwanie pilota
z kanatu 1 (PK1)

TEST + [BCC]

Usuwanie pilota
z kanatu 2 (PK2)

TEST + [BCD]

Usuwanie pilota
z kanatu 3 (PK3)

TEST + [BEC]

Usuwanie catego
pilota z odbiornika

TEST + [FFF]

Catkowite wykaso-
wanie pamiegci
odbiornika

TEST + [AAA + czas]

Programowanie
czasu dla kanatu 1

czas — wartos¢
czasu w zakresie

(PK1) od 1sdo 18 h.
- Czas wpisywany
TEST + [AAB + czas] Programowanie jako odpowiednia
czasu dla kanatu 2 kombinacja
(PK2) przyciskow A-F
TEST + [AAC + czas] Programowanie P (patrz .
czasu dla kanatu 3 rogram’om’/anle
(PK3) czasow’)
TEST + [AAA] Kasowanie czasu dla
kanatu 1 (PK1)
TEST + [AAB] Kasowanie czasu dla

kanatu 2 (PK2)

TEST + [AAC]

Kasowanie czasu dla
kanatu 3 (PK3)

TEST + [BDA + A]

Wigczenie pamigci
stanu kanatu 1

TEST + [BDA + AB]

Wigczenie pamigci
stanu kanatu 12

TEST + [BDA + ABC]

Wigczenie pamigci
stanu kanatu 1,2i 3

TEST + [BDA]

Wytgczenie pamigci
stanu dla wszystkich
kanatow

TEST + [BCE]

Sprawdzenie mocy
sygnatu (RSSI)
z poziomu pilota

TEST + [BAA]

Ustawienie mocy w
odbiorniku -11 dBm

TEST + [BAB]

Ustawienie mocy w
odbiorniku - 14 dBm

TEST + [BAC]

Ustawienie mocy w
odbiorniku - 17 dBm

TEST + [BAD]

Ustawienie mocy w
odbiorniku - 20 dBm

TEST + [CAA]

Ustawienie mocy w
nadajniku - 11 dBm

TEST + [CAB]

Ustawienie mocy w
nadajniku - 14 dBm

TEST + [CAC]

Ustawienie mocy w
nadajniku - 17 dBm

TEST + [CAD]

Ustawienie mocy w
nadajniku - 20 dBm

TEST + [BCA]

Zdalne wpisywanie
nowego pilota za
pomocg pilota juz

wpisanego do
odbiornika

Po wprowadzeniu
komendy z pilota
wpisanego
do odbiornika nalezy
nacisngé dowolny
przycisk nowego
pilota

TEST + [CAE]

Wytgczenie sygnali-
zacji akustycznej
(dla przyciskow
pilota)

pilota)
TEST Sprawdzenie stanu Tylko krotkie
wyjsé nacisniecie przycisku

‘TEST

Kazda komenda po puszczeniu przycisku ‘TEST jest potwierdzana krétkim zaswie-
ceniem diody LED ‘STATUS’ w odbiorniku.

ZDALNE WPISYWANIE PRZYCISKOW DO DANEGO KANALU ODBIORNIKA
Zdalne wpisywanie poszczegolnych par przyciskéw do wybranych kanatéw odbior-
nika bazuje na komendzie:

TEST + [BCX (diugi sygnat) + XY Z] puszczenie przycisku TEST

okresla numer |
pary przyciskow

wpisywanych do przycisk przycisk przycisk okreslajgcy
danego kanatu: realizujgcy realizujgcy numer kanatu, do ktérego
B -para 1 wigczenie wytgczenie wpisywana jest dana para
C —para 2 (ON) (OFF) przyciskéw (A — kanat 1,
D —para3 —AdoF —AdoF B — kanat 2, C — kanat 3)

W przypadku programowania trybu bistabilnego przycisk realizujgcy wtgczenie jest
taki sam jak przycisk realizujgcy wytgczenie (jest to traktowane jako jedna para
przyciskow). Przyktady komend:

KOMENDA DZIALANIE

Pierwsza para przyciskow (A
oraz B) przypisane do
kanatu 1; Przycisk A - wigcze-
nie, Przycisk B - wytaczenie

TEST + [BCB (diugi sygnat) + ABA],
puszczenie przycisku TEST

Pierwsza para przyciskow (A
oraz B) przypisane do
kanatu 1; Przycisk B - wigcze-
nie, Przycisk A - wytgczenie

TEST + [BCB (diugi sygnat) + BAA],
puszczenie przycisku TEST

Druga para przyciskéw (C
oraz D) przypisane do
kanatu 1; Przycisk C - wigcze-
nie, Przycisk D - wytgczenie

TEST + [BCC (diugi sygnat) + CDA],
puszczenie przycisku TEST

Trzecia para przyciskow (E
oraz F) przypisane do
kanatu 1; Przycisk E - wigcze-
nie, Przycisk F - wytgczenie

TEST + [BCD (dtugi sygnat) + EFA],
puszczenie przycisku TEST

Pierwsza para przyciskow (A
oraz A - tryb bistabilny)
przypisany do kanatu 2
Przycisk A - wigczenie /
wytgczenie przekaznika

TEST + [BCB (diugi sygnat) + AAB],
puszczenie przycisku TEST

Druga para przyciskow (B
oraz B - tryb bistabilny)
przypisany do kanatu 2
Przycisk B - wigczenie /
wytaczenie przekaznika

TEST + [BCC (diugi sygnat) + BBB],
puszczenie przycisku TEST

UWAGA!

Przyciski wpisywane do danego kanatu w obregbie jednego pilota sg nadpisy-
wane. Przyktadowo jezeli przyciski ‘A’,'B’ realizowaty wigczenie / wylgczenie kanatu
1, a nastgpnie do tego kanatu zostaty dopisane przyciski ‘C’,’'D’ tego samego pilota
to automatycznie przyciski ‘A',’B’ sg usuwane, a wigczenie / wylgczenie jest realizo-
wane za pomocg przyciskow ‘C’i ‘D’.

Jezeli przyktadowo przyciski A oraz B majg by¢ przypisane do kanatu 1, 2 oraz 3 to
mozna takiego przypisania dokona¢ poprzez sekwencje komend:

TEST + [BCB (dtugi sygnat) + ABA], puszczenie przycisku TEST —A, B do kanatu 1
TEST + [BCC (dtugi sygnat) + ABB], puszczenie przycisku TEST —A, B do kanatu 2

TEST + [BCD (dtugi sygnat) + ABC], puszczenie przycisku TEST —A, B do kanatu 3

Mozna to réwniez wykonaé wysytajgc jedng komende:
TEST + [BCB (diugi sygnat) + ABABC], puszczenie przycisku TEST — A,B do ka-

natu 1,2 oraz 3
Do jednego odbiornika mozna przypisa¢ maksymalnie 20 pilotéw.

ZDALNE USUWANIE PILOTA Z DANEGO KANALU ODBIORNIKA
Pilota zdalnie z danego kanatu usuwa sie za pomoca rozkazéw:
TEST + [BCB (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

— usuwanie pilota z kanatu 1 (PK1)

TEST + [BCC (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

— usuwanie pilota z kanatu 2 (PK2)

TEST + [BCD (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

— usuwanie pilota z kanatu 3 (PK3)
Rozkazy wprowadza sig z pilota, ktéry ma by¢ usuniety z danego kanatu.

ZDALNE USUWANIE PILOTA Z ODBIORNIKA
W celu usuniecia catego pilota (globalnie ze wszystkich kanatéw odbiornika RWS -
411) nalezy z poziomu tego pilota wystac rozkaz:

TEST + [BEC (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST
CALKOWITE KASOWANIE PAMIECI ODBIORNIKA

W celu catkowitego wykasowania pamieci odbiornika nalezy z poziomu dowolnego
pilota wysta¢ rozkaz:

TEST + [FFF (diugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

Wystanie tego rozkazu usuwa wszystkie piloty wpisane do pamieci odbiorni-
ka. Podczas kasowania pamieci, dioda ‘STATUS’ w odbiorniku miga na czerwono.
UWAGA!

Po tej operacji wpisanie pierwszego pilota wymaga dostepu do przycisku ‘NAUKA’
w odbiorniku.

PROGRAMOWANIE CZASOW DLA DANYCH KANALOW ODBIORNIKA
Czasy dla danego kanatu odbiornika RWS - 411 programuije sig za pomoca rozkazu:

TEST + [AAA (dtugi sygnat) + czas], puszczenie przycisku TEST

—

komenda oznaczajgca warto$¢ czasu w zakresie
wpisywanie czasu od 1 s do 260 h, czas

do danego kanatu wpisywany poprzez kom-
AAA —kanat 1 binacje przyciskéw A-F
AAB - kanat 2

AAC — kanat 3

Ustawianie wartosci czasu za pomoca przyciskéw A - F pilota P - 411.

USTAWIANIE DEKREMENTACJA

INKREMENTACJA
GODZIN (1-255) WARTOSCI (-)

WARTOSCI (+)

USTAWIANIE DEKREMENTACJA

INKREMENTACJA
MINUT (1-59) WARTOSCI (-)

WARTOSCI (+)

USTAWIANIE DEKREMENTACJA
SEKUND (1-59) WARTOSCI (-)

INKREMENTACJA
WARTOSCI (+)

Kazdorazowe nacisnigcie odpowiedniego przycisku powoduje zwigkszenie lub
zmniejszenie warto$ci czasu w rozbiciu na sekundy, minuty oraz godziny.

USTAWIANY CZAS KOMBINACJA KLAWISZY A-F

5s pigciokrotne nacisniecie przycisku ‘F’

2min_10s dwukrotne nacisnigcie przycisku ‘D’
oraz dziesigciokrotne
nacisniecie przycisku ‘F’

2h_3min_4s dwukrotne nacisnigcie przycisku ‘B’,
trzykrotne nacisnigcie
przycisku ‘D’ oraz czterokrotne naci-
$nigcie przycisku ‘F’

UWAGA!

Czas wpisany do kanatu jest powigzany bezposrednio z pilotem, z ktérego
byt programowany.

Przyktad.

Do kanatu 1 zostaty wpisane dwa piloty P - 411. W kazdym przypadku w trybie
zatgcz / wylgcz na przyciskach ‘A’ oraz ‘B’. Korzystajgc z pilota 1 zaprogramowano
czas dla kanatu 1 — 30 s. Po tej operacji pilot 1 bedzie realizowat automatyczne
wytgczenie kanatu 1 po uptywie 30 s od nacisniecia przycisku ‘A’. Pilot 2 bedzie
realizowat funkcje zatacz / wytacz bez czasu.

Czas jest odmierzany niezaleznie od tego czy przyciski sg wpisane w trybie zatgcz
/ wytacz czy w trybie bistabilnym.Odmierzanie czasu jest realizowane z retrygowa-
niem — kazdorazowe naci$niecie przycisku realizujgcego wigczenie (ON) w trakcie
odmierzania czasu powoduje odliczanie czasu od poczatku. W trakcie ustawiania
czasu jeden przycisk realizuje zwigkszanie wartosci, a drugi zmniejszanie (np. przy
ustawianiu sekund przycisk F zwigksza warto$¢ a przycisk E zmniejsza warto$c).

WYLACZANIE TRYBU CZASOWEGO DLA DANYCH KANALOW ODBIORNIKA
W celu wytgczenia trybu czasowego dla danego kanatu nalezy z poziomu pilota,
z ktérego byt programowany czas wystac rozkazy:

ROZKAZ REALIZOWANA FUNKCJA

TEST + [AAA (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

kasowanie czasu
dla kanatu 1 (PK1)

TEST + [AAB (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

kasowanie czasu
dla kanatu 2 (PK2)

TEST + [AAC (dtugi sygnat)],
puszczenie przycisku TEST

kasowanie czasu
dla kanatu 3 (PK3)

WPISANIE NOWEGO PILOTA ZA POMOCA PILOTA JUZ WPISANEGO DO OD-
BIORNIKA

Operacja umozliwia zdalne dopisanie nowego pilota do odbiornika za pomocg pi-
lota wczesniej wpisanego do tego odbiornika. Jest to szczegdinie przydatne, gdy
odbiornik jest zainstalowany w miejscu trudnodostepnym i uzytkownik nie ma do-
stepu do przycisku ‘NAUKA'.

W celu dopisania nowego pilota nalezy:
1. Za pomocg pilota wczesniej wpisanego do odbiornika wysta¢ rozkaz:

TEST + [BCA (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

2. Po odebraniu tego rozkazu odbiornik wejdzie w tryb programowania i zaswieci
sie czerwona dioda LED ‘STATUS’ w odbiorniku.

. Nacisng¢ dowolny przycisk nowego pilota, ktéry ma by¢ wpisany do odbiornika.

. Dioda LED ‘STATUS’ zamruga kilka razy i zostanie wygaszona. Po tej operaciji
nowy pilot jest wpisany do odbiornika i jest gotowy do pracy.

B w

WLACZENIE PAMIECI STANU DLA WYJSC

Po wigczeniu tej funkcji stan danego wyjscia jest pamietany w momencie zaniku
napigcia zasilajgcego. Po ponownym wigczeniu napigcia zasilajgcego stan wyjscia
jest zgodny ze stanem sprzed zaniku. Do wigczenia pamigci stanu dla poszczegol-
nych wyj$¢ stuzy rozkaz:

TEST + [BDA (diugi sygnat) + kod_kanatu], puszczenie przycisku TEST

\_'

kombinacja klawiszy A, B, C
A —kanat 1, B — kanat 2,
C - kanat 3

Przyktady:

ROZKAZ REALIZOWANA FUNKCJA

TEST + [BDA (dtugi sygnat) +A],
puszczenie przycisku TEST

pamig¢ stanu aktywna tylko
dla kanatu 1 (PK1)

TEST + [BDA (dtugi sygnat) +AB],
puszczenie przycisku TEST

pamiec stanu aktywna dla
kanatu 1i2 (PK1, PK2)

TEST + [BDA (dtugi sygnat) +ABC],
puszczenie przycisku TEST

pamiec¢ stanu aktywna dla
kanatu 1, 2 i 3 (PK1, PK2,
PK3)

TEST + [BDA (dtugi sygnat) +AC],
puszczenie przycisku TEST

pamiec stanu aktywna dla
kanatu 1i 3 (PK1, PK3)

UWAGA!

Pamie¢ stanu wyjscia moze by¢ selektywnie wytgczana. Przyktadowo jezeli pamie¢
stanu zostata wigczona dla wszystkich 3 kanatéw a nastgpnie chcemy, aby byta
aktywna tylko dla kanatu 1 i 3 to nalezy wysta¢ komende:

TEST + [BDA (dtugi sygnat) +AC], puszczenie przycisku TEST

WYLACZENIE PAMIECI STANU DLA WSZYSTKICH WYJSC
Do wytaczenia pamieci stanu globalnie dla wszystkich wyj$¢ stuzg rozkaz:

TEST + [BDA (diugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

Przy wytgczonej pamieci stanu po wigczeniu napiecia zasilajgcego wszystkie kana-
ty sg w stanie wytgczonym (OFF).

SPRAWDZENIE MOCY SYGNALU (ZASIEGU) POMIEDZY NADAJNIKIEM A OD-
BIORNIKIEM ZA POMOCA PILOTA

Z poziomu pilota za pomocg odpowiedniego rozkazu mozna sprawdzi¢ moc sygna-
tu pomiedzy nadajnikiem a odbiornikiem. Umozliwia to w bardzo poglagdowy sposéb
sprawdzi¢ jako$¢ potgczenia radiowego pomigdzy pilotem a odbiornikiem. W celu
sprawdzenia zasiegu nalezy z poziomu pilota wprowadzi¢ rozkaz:

TEST + [BCE (dtugi sygnat)], puszczenie przycisku TEST

Zasigg sygnalizowany jest poprzez zaswiecanie odpowiednich diod w pilocie zaraz
po wystaniu rozkazu.

zasieg 100% zasieg 75% zasieg 50%

zasieg 25% brak zasiegu

W przypadku probleméw z zasiegiem mozna dokona¢ zwigkszenia mocy
w nadajniku / odbiorniku. Przy duzych odlegtosciach nalezy do odbiornika zainsta-
lowaé anteng kierunkowg ANT - 411 i zapewni¢ bezposrednig widoczno$¢ pomie-
dzy nadajnikiem i odbiornikiem.

USTAWIANIE POZIOMU MOCY W NADAJNIKU | ODBIORNIKU

Z poziomu pilota P - 411 mozna ustawi¢ konkretng warto$¢ poziomu mocy nadawa-
nia. Nastaw dokonuje sie odpowiednimi rozkazami z rozdziatem na pilot i odbiornik.
W przypadku odbiornika, ktéry zasilany jest w sposob ciggly napigciem z sieci
moc moze by¢ ustawiona na warto$¢ maksymalna tj. 20 dBm (nastawa domysina).
W przypadku pilota warto$¢ poziomu mocy nadawania ma kluczowe znaczenie na
trwatos¢ baterii. Ma to szczegolne znaczenie w przypadku pilota P - 411/M zasila-
nego baterig %2 AA. Domyslnie warto$¢ poziomu mocy w pilotach P - 411/M oraz
P - 411/D jest ustawiona na 14 dBm i jezeli aplikacja tego nie wymaga (wystarcza-
jacy zasieg) nie nalezy zwigkszac tej wartosci.




