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ROB-21 RADIOWY ODBIORNIK BRAMOWY
12+24 V AC/DC
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szkodliwego wptywu na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi, zuzyte urzadzenie nalezy

sktadowa¢ w miejscach do tego przeznaczonych. Elektro$mieci pochodzace z gospodarstwa
domowego mozna odda¢ bezptatnie i w dowolnej ilosci do utworzonego w tym celu punktu zbierania,
a takze do sklepu przy okazji dokonywania zakupu nowego sprzetu

E Nie wyrzuca¢ tego urzadzenia do $mietnika razem z innymi odpadami! Aby unikna¢

ZAMEL Sp. z o.0. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego ROB-21 jest zgodny
z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym
adresem internetowym: www.zamel.com



DANE TECHNICZNE

Znamionowe napigcie zasilania:

1224 VAC/DC

Znamionowy pobdr mocy:

95,5 mAdla 12 VAC: 64,1 mAdla 24 VAC
58,6 mAdla 12V DC; 29,9 mAdla 24 V DC

Moc nadawania:

ERP<20 mW

Transmisja: radiowa — pasmo ISM 868 MHz (868,5 MHz)
Sposob transmisji: dwukierunkowa - 9600 bps
Kodowanie: algorytm oparty o klucz 128 bitowy

Zasieg dziatania:

do 200 m w terenie otwartym

Sygnalizacja optyczna pracy:

tak - dioda LED STATUS

Maksymalna ilo$¢ sparowanych przyciskow:

96 par (w roztozeniu na 2 kanaty)

Informacja o aktualnym stanie danego kanatu:

tak — po podtgczeniu czujnikéw kraricowych
(zamknieta / uchylona / otwarta)

Wspétpraca z nadajnikami EXTA LIFE:

tak (pojedynczy impuls, uchylanie bramy,
tryb monostabilny)

Wspotpraca z kontrolerem EXTA LIFE: tak
llo$¢ wejs¢ zewnetrznych: 2
Wspdtpraca z czujnikami kraficowymi: NO /NC

Stany przypisywane do wej$c¢:

otwarta / zamknieta / brak

Dtugos¢ impulsu:

0,1 s do 300 s z krokiem 0,1 s

Czas opdznienia (funkcja uchylania bramy):

15 do 300 s z krokiem 1's

Parametry stykow przekaznika:

2 x NO (styki beznapieciowe)

Maksymalna obcigzalnos¢ wyjsc:

2 x5A /250 VAC

Liczba zaciskéw przytgczeniowych:

8 (przewody o przekroju do 2,5 mm?)

Sposob montazu:

puszka @60 mm pogtebiona / kieszeniowa

Temperaturowy zakres pracy:

-10 do +55 °C

Stopien ochrony obudowy: P20

Wymiary: 47,5 x 47,5 x 20 mm
Waga: 0,04 kg

OPIS

Odbiornik ROB-21 przeznaczony jest do otwierania/zamykania bram wjazdowych lub garazo-
wych z poziomu pilotéw oraz aplikacji EXTA LIFE. Odbiornik mozna réwniez z powodzeniem
wykorzystac¢ do sterowania elektrozaczepami w furtach wejsciowych na posesje. W przypadku
sterowania bramami konieczne jest podtgczenie odbiornika pod odpowiednie wej$cia dedykowa-
nego sterownika bramy wjazdowej lub garazowej. ROB-21 posiada dwa wejscia do podtgczenia
czujnikow krancowych — dzieki temu w aplikacji widoczny jest faktyczny stan bramy: zamknieta
/ uchylona / otwarta. Funkcjonalnie tryb sterowania brama umozliwia catkowite jej otwarcie lub
jedynie uchylanie do ustalonego poziomu. Szeroki zakres napiecia zasilajacego 12+24 V AC/DC
umozliwia wspdtprace z wiekszoscig sterownikéw bram dostepnych na rynku. Dwa kanaty ze
stykami NO umozliwiajg niezalezne sterowanie: brama i furtkg, dwoma bramami lub dwoma furt-
kami. Wymiary umozliwiajg montaz urzadzenia w puszkach instalacyjnych @60 lub bezposrednio
w obudowie sterownika bramy.



CECHY

«otwieranie / zamykanie bram wjazdowych lub garazowych,

« sterowanie elektrozaczepami w furtkach,

+mozliwo$¢ podtgczenia czujnikoéw krancowych,

+wspotpraca z wigkszoscig sterownikéw bram dostepnych na rynku,

« sterowanie z poziomu pilotéw oraz aplikacji EXTA LIFE

+niezalezne sterowanie dwoma kanatami (brama + furtka, 2 x brama, 2 x furtka),
« funkcja uchylania bramy,

« szeroki zakres napiecia zasilajgcego.
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« Przed podtgczeniem i skonfigurowaniem urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcjg
obstugi.

+Urzadzenie ROB-21 przeznaczone jest do montazu w puszkach instalacyjnych @60. Nalezy sto-
sowac puszki pogtebiane lub kieszeniowe. Dopuszczalny jest montaz bezposrednio w obudowie
sterownika bramy jezeli jego obudowa wykonana jest z tworzywa sztucznego.

+W przypadku montazu na zewngtrz budynku nalezy zagwarantowa¢ odpowiednie zabezpiecze-
nie urzgdzenia przed wnikaniem wody oraz kondensacjg pary wodnej.

+Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ podanego zakresu napigcia zasilajgcego (12+24 V AC/DC).
Podtgczenie innej wartosci napigcia moze negatywnie wptyngé na prace urzadzenia lub dopro-
wadzi¢ do jego uszkodzenia.

+ Czynnosci zwigzane z podigczeniem oraz regulacjg powinny by¢ wykonane przez wykwalifiko-
wanego elektryka ze wzgledow bezpieczenstwa nie nalezy montowac urzadzenia bez obudowy
lub z uszkodzong obudowa.

+ Do instalacji nalezy uzy¢ wkretaka krzyzowego do 3,5 mm.

+ Zaciski $rubowe umozliwiajg podtgczenie przewodu maksymalnie 2,5 mm?2,

+Podany w instrukcji zasigeg dziatania (do 200m) dotyczy warunkéw idealnych w otwartej prze-
strzeni. W przypadku problemow z zasiegiem zaleca sig zastosowanie dodatkowego elementu
posredniczgcego w postaci retransmitera REP-21.

+Wyjscia urzadzenia ROB-21 (styk zwierny beznapigeciowy NO) podtgcza sie pod odpowiednie
wejscia sterownika bramy lub pod elektrozaczep furtki. Typowo w przypadku sterownikow bram
wykorzystuje sie wejécia do podtaczenia przycisku lokalnego.

+ Krancowki podtgcza sie pod wejscia IN1/IN2. Moga to by¢ krancowki typu NO lub NC. Krancow-
ki wymagaja odpowiedniej konfiguracji z poziomu aplikacji EXTA LIFE.

+ W przypadku montazu kilku urzadzen w jednym miejscu nalezy unika¢ montazu jednego odbior-
nika nad drugim.
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USTAWIENIA DOMYSLNE

Kanat 1 — tryb sterowania bramg

Kanat 2 — tryb sterowania elektrozaczepem furtki

Dtugosé impulsu do sterowania: 0,5s

IN1 — przypisane do kanatu 1: sygnalizacja zamknigcia bramy

IN2 — przypisane do kanatu 1: sygnalizacja otwarcia bramy

+ Krancowki typu NO (normalnie otwarte)

Zmian w konfiguracji dokonuije sig poprzez aplikacje EXTA LIFE po sparowaniu urzagdzenia ROB-
21 z kontrolerem EFC-01.

DODAWANIE URZADZENIA DO KONTROLERA EFC-01

W celu dodania odbiornika ROB-21 do systemu EXTA LIFE konieczne jest podtgczenie kontrole-

ra EFC-01 oraz zainstalowanie aplikacji mobilnej. Urzadzenie ROB-21 musi by¢ podigczone do

napigcia zasilajgcego.

. Po uruchomieniu aplikacji przejdz do ekranu ‘Urzadzenia’.

. Wybierz zaktadke ‘Odbiorniki’ i naci$nij przycisk ,+". Rozpocznie sig¢ proces wyszukiwania
odbiornikéw, ktéry trwa maksymalnie 60 s. Jezeli odbiornik zostanie znaleziony to mozesz
wczeséniej zakonczy¢ wyszukiwanie poprzez naci$nigcie przycisku ,Zatrzymaj”. Po wyszuka-
niu odbiornik bedgcy w zasiegu kontrolera automatycznie pojawi sie na liscie wraz z domysing
nazwa ,ROB-21 + 6-cyfrowy numer seryjny ID".

. Naci$nij przycisk ‘TEST' — umozliwi to szybkg lokalizacje odbiornika. W przypadku ROB-21
podczas testu wyjscia sg wigczane na okoto 1s oraz zaswieca sie na zielono dioda LED STA-
TUs.

. Zaznacz pole obok przycisku ‘TEST'. W ten sposéb wybierzesz odbiornik, ktéry ma by¢ spa-

rowany z kontrolerem EXTA LIFE. Mozliwe jest zaznaczenie wigcej niz jednego wyszukanego

odbiornika.

Naci$nij przycisk ‘PARUJ’. Po chwili odbiornik zostanie zarejestrowany w systemie i bedzie

widoczny sg na liscie urzadzen w zaktadce Odbiorniki. Urzadzenie zawsze jest widoczne jako

dwa kanaty.

. W dalszych krokach korzystajgc z aplikacji mozesz nazwac odbiornik, przypisa¢ mu inng ikon-
ke, dokonac¢ konfiguraciji oraz innych operacji oferowanych przez urzadzenie i aplikacje.
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KONFIGURACJA URZADZENIA

+ Konfiguracja ROB-21 podzielona jest na dwie sekcje. Sekcja pierwsza obejmuje konfiguracje
wej$¢ (krancowek), druga dotyczy trybu pracy i jest bezposrednio powigzana z kanatem.

+ W celu konfiguracji wej$¢ nalezy z poziomu menu przej$¢ do ekranu ‘Ustawienia wejs¢’. Sg to
ustawienia globalne dla catego odbiornika ROB-21.

E
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Zmiefi nazwe Wejscie 1(IN1)
ROB-211D: 3145738 Kanat 1
® H Zmien ikone . wyj$
: Przypisane wyjscie | Kanat 2 )
Przypisz nadajnik
ROB-211D: 3145738 — N
| ganvao Funkcja kraficowki 2 Wybierz funkcje
Ustawienia wejsé o Brak
Typ kraricowki -
Uzytkownicy Zamknigcie
. Wejscie 2 (IN2)
Przypisz do kategoril _Otwarcie )
Informacje o wersji Przypisane wyj$cie e A
2. Wybierztryb
Usuri
-~ < Wyblerz funkcje Normalnie otwarta (NO)

Normalnie zamknigta (NC)
N J

° Tryb pracy

KONFIGURACJA WEJSC

Osobno konfiguruje si¢ wejscie IN1 oraz IN2. W odbiorniku ROB-21 do wej$¢ podiacza sie czuj-
niki kranncowe informujgce o potozeniu bramy / furtki.

Przypisane wyjscie - parametr okresla, do ktérego kanatu jest przypisane dane wejscie (czujnik
kraricowy):

+ Kanat 1 lub Kanat 2.

Funkcja krancowki — parametr okresla jakg funkcje petni krancéwka podtgczona do danego
wejscia:

+ Zamknigcie — krancéwka sygnalizuje zamknigcie bramy / furtki

+ Otwarcie — krancéwka sygnalizuje otwarcie bramy / furtki

+ Brak — kraficéwka niepodtgczona

Typ krancowki — parametr okres$la rodzaj krancéwki podtgczonej do danego wejscia:

+ NO - kraficéwka normalnie otwarta

+ NC — kraricowka normalnie zamknieta

W celu zapisania ustawien nalezy nacisng¢ przycisk ZAPISZ.

KONFIGURACJA TRYBOW

Kazdy kanat odbiornika ROB-21 moze pracowac w jednym z ponizszych trybéw pracy:

Tryb bramy

W trybie tym po naci$nigciu przycisku pilota lub przycisku z poziomu aplikacji generowany jest
impulsu o diugosci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’. Tryb stosowany jest do otwierania /
zamykania bramy — impulsowanie wej$cia lokalnego w sterowniku bramy.

Ditugos¢ impulsu: 0,1 + 300 s



Tryb furtki

W trybie tym po naci$nigciu przycisku pilota lub przycisku z poziomu aplikacji generowany jest
impulsu o diugosci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’. Tryb stosowany do wyzwalania
elektrozaczepu furtki.

ﬂ@

Diugos¢ impulsu: 0,1 + 300 s

Tryb bramy z funkcja furtki

1. Dziatanie jak tryb bramy

2. Uchylanie bramy
W przypadku ‘uchylania bramy’ po naci$nigciu przycisku pilota lub przycisku z poziomu apli-
kacji najpierw generowany jest impuls o dtugosci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’.
Po jego zaniku odliczany jest czas okreslony przez parametr ‘Czas opéznienia’ i ponownie
automatycznie generowany jest impuls o dtugos$ci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’.

Czas opdznienia:
Brama 1+300s

zamknigta

Dtugos$¢ impulsu: 0,1 + 300 s

UWAGA: Dodatkowy impuls jest generowany tylko wéwczas, gdy skonfigurowane sa
krancéwki (przynajmniej jedna na ZAMKNIECIE) i brama faktycznie jest Zamknieta.
Tryb monostabilny
Generacja impulsu — czas trwania impulsu zalezy od tego, jak dtugo naci$niety jest przycisk do
otwierania bramy / furtki (pilot lub aplikacja mobilna). Maksymalny czas trwania impulsu — 120 s.

przycisk wcisniety

Nacisniecie Puszczenie Nacisnigcie Automatyczny zanik impulsu
przycisku przycisku przycisku po120s

Tryb ustawia sig indywidualnie dla danego kanatu poprzez wybranie z menu opciji ,Konfiguruj”.
Tryb bramy

Czas impulsu — parametr okresla diugo$¢ impulsu (czas zwarcia styku
wyjsciowego). Ustawiany od 0,1 s do 300 s z krokiem 0,1 s

Kanat1

Czas impulsu
Uchylanie bramy — nieaktywne
Tryb pracy

Uchylanie bramy »

Przypisane nadajniki



Tryb bramy z funkcja furtki
Uchylanie bramy - aktywne

Kanat1

Czas op6znienia — czas liczony pomigdzy pierwszym a drugim impul- Czas impulsu
sem. Drugi impuls jest generowanym automatycznie jezeli brama przed
pierwszym impulsem byta zamknieta. Trybpracy
UWAGA: $niej guracja krancéwek (przynaj-
mniej jedna jako Zamknigcie). Uchylania bearmy b
Czas ustawiany od 1 s do 300 s z krokiem 1's. Coas opbdranla
Tryb furtki Tryb monostabilny
Kanat1 Kanat1

Czas Impulsu

Tryb pracy Tryb pracy

Przypisane nadajniki > Przypisane nadajniki >

Notyfikacje — przetgcznik umozliwia wtgczenie/wytgczenie funkcji automatycznego odpytania
o stan urzadzenia. Odpytanie jest realizowane po czasie ustawionym przez parametr ,Czas noty-
fikacji’. Stan urzgdzenia jest ustalany na podstawie sygnatow z krancowek.

Parametr ‘Czas notyfikacji’ — okreéla czas po ktérym kontroler odpytuje odbiornik ROB-21
0 jego stan. Pozwala to na automatyczne aktualizowanie informacji o stanie bramy / furtki w apli-
kacji. Czas liczony jest od momentu wyzwolenia danego kanatu odbiornika ROB-21 z poziomu
aplikacji. Czas ustawia sie w zakresie od 1 s do 300 s z krokiem 1 s. Praktycznie czas ten nalezy
ustawiaé jako dtuzszy niz czas potrzebny na catkowite otwarcie / zamkniecie bramy.

USUWANIE URZADZENIA

W celu usunigcia urzadzenia z systemu (z kontrolera EFC-01) nalezy z poziomu menu konteksto-

wego wybra¢ opcje ‘Usuri’. Pomys$ine usunigcie zostanie potwierdzone komunikatem, a urzagdze-

nie zniknie z listy urzgdzen. Podczas usuwania:

+ urzadzenie musi by¢ zasilone,

+ urzadzenie musi znajdowac sie w zasiegu kontrolera EFC-01 i poprawnie sig z nim komuniko-
wac (nie moze by¢ wyszarzone).

Jezeli, ktéry$ z powyzszych warunkow nie jest spetniony to proba usunigcia urzgdzenia zakonczy
sie komunikatem ‘Urzgdzenie nie odpowiada’.

Wyjatkiem jest usunigcie odbiornika poprzez uzytkownika ‘root’, ktéry zawsze moze dokona¢
takiej operacji.

UWAGI:

Usunigcie odbiornika z kontrolera nie powoduje wykasowania jego konfiguracji.

Usunigcie odbiornika z kontrolera nie powoduje usuniecia pilotéw, ktére zostaty do niego wpi-
sane.

Nie wolno usuwac odbiornika po ni j probie

Jezeli odbiornik zostanie usuniety gdy jego nazwa jest wyszarzona (brak zasilania / brak zasie-
gu) to w celu ponownego wyszukania i sparowania z kontrolerem nalezy zresetowa¢ ROB-21
do ustawien fabrycznych.




RESET DO USTAWIEN FABRYCZNYCH

Reset do ustawien fabrycznych powoduje przywrdcenie domysinej konfiguracji urzadzenia. Ka-

sowane sg wszystkie przyciski pilotéw wpisane do odbiornika, wszystkie ustawione czasy oraz

znacznik informujgcy o sparowaniu odbiornika z kontrolerem.

1. Naci$nij przycisk PROG. na okoto 5s — w tym czasie dioda STATUS $wieci na pomararczowo.

2. Jak dioda STATUS zaswieci si¢ na niebiesko to zwolnij przycisk PROG. i powtérnie na krétko
(0,5s) go nacisnij.

3. Dioda STATUS zamruga na pomaranczowo a nastepnie 5 razy na zielono. Oznacza to popraw-
nie wykonany reset fabryczny.

WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA DO URZADZENIA
+ Urzadzenie ROB-21 moze by¢ sterowane z poziomu aplikacji oraz dowolnego pilota systemu
EXTALIFE.

UWAGA: Urzadzenie nie wspétpracuje z innymi pil i dziataj ina iwosci
868 MHz.

Piloty radiowe moga by¢ wpisywane poprzez aplikacje lub za pomocg przycisku PROG.

Tryb przypisany dla wybranego przycisku pilota moze by¢ rézny od trybu w jakim kanat jest
widoczny z poziomu aplikacji EXTA LIFE.

WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ APLIKACJE

Czynnosci wstepne:

1. Zainstaluj kontroler EFC-01.

2. Dodaj urzgdzenie ROB-21 do kontrolera.

3. Dodaj pilota do kontrolera EFC-01 (poprzez zaktadke nadajniki).

Przypisanie:

1. Z poziomu nadajnika wybierz opcje ,Przypisz odbiornik”.

2. Z listy odbiornikéw wybierz kanat ROB-21 do ktérego chcesz zdalnie przypisa¢ nadajnik.
3. W zaleznosci od funkcji realizowanej przez programowany przycisk nadajnika wybierz tryb:

e
2. P-456/36ID: 524424

£ Wyblerz tryb

Zmieri nazwe Trybpracy  Pojedynczy impuls>
() pasepein:srasza 3 Przypisz odbiornik o Pojedynczy impuls
" Numer banku 1
usun ) Uchylanie bramy
N i Monostabiln
Przycisk 1 L Y

%swzzm 788094
4 ¥firoB-211D: 3145738

L=
PODGLAD NADAJNIKA |

+ Pojedynczy impuls — generowanie pojedynczych impulséw do sterowania brama / furtka,

+ Uchylanie bramy — generowanie dwéch impulséw w odstepie okre$lonym przez ‘Czas
opdznienia’,

* Monostabilny — dtugo$¢ impulsu zalezy od czasu wcisniecia przycisku (maksymalnie 120 s).



. Wybierz przycisk nadajnika, ktéry ma realizowa¢ wybrany tryb.

. W przypadku wybrania trybu uchylania bramy ustaw dodatkowo ‘Czas opdznienia’ w zakresie
od 1 s do 300 s (z krokiem 1s).

. W celu wy$wietlenia widoku nadajnika z naniesiong numeracjg przyciskéw naci$nij przycisk
.Podglad nadajnika”.
Naci$nij przycisk ,Zapisz” w celu zdalnego zaprogramowanie nadajnika do odbiornika. Po-
prawny zapis jest potwierdzony komunikatem ,Urzgdzenia zostaty sparowane”.

o o

~N

UWAGA: Wartos¢ ‘Czasu opoéznienia’ przypisana do przycisku w trybie uchylania bramy
moze by¢ rézna od wartosci ustawionej w oknie konfiguracyjnym danego kanatu ROB-21.

Czas op6znienia przypisuje si¢ indywidualnie do przycisku.

USUWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ APLIKACJE

1. Z menu danego kanatu odbiornika ROB-21 wybierz opcje ‘Konfiguruj’.

2. Wybierz opcje ‘Przypisane nadajniki’.

3. Zostanie wyswietlona lista wszystkich przyciskéw przypisanych do danego kanatu.

4. W celu usuniecia przycisku wybierz z menu opcje ‘Usun’ (lub przeciggnij element w lewo).
5. Potwierdz che¢ usuniecia wskazanego przycisku.

6. Usuniecie zostanie potwierdzone komunikatem.

WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ PRZYCISK PROG

Pojedynczy impuls

1. Naciénij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci sie na niebiesko (progra-
mowanie przycisku do kanatu 1). Jezeli chcesz wpisa¢ przycisk do drugiego kanatu odczekaj
okoto 5s az dioda STATUS zaswieci sie na czerwono.

2. Wci$nij i przytrzymaj przycisk pilota, ktéry chcesz wpisa¢ do danego kanatu.

3. Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sie zaswieci.

4. Zwolnij przycisk pilota.

5. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu

programowania.
% (0,5s)

Uchylanie bramy

1. Naci$nij na kroétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci si¢ na niebiesko (progra-
mowanie przycisku do kanatu 1). Jezeli chcesz wpisac przycisk do drugiego kanatu odczekaj
okoto 5s az dioda STATUS zaswieci sig¢ na czerwono.

2. Nacisnij na krotko przycisk pilota, ktéry chcesz wpisa¢ do danego kanatu.

3. Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sig zaswieci.

4. Powtdrnie na krotko nacisnij przycisk pilota.

5. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.




Monostabilny

1. Wcisnij i przytrzymaj przycisk, ktory chcesz wpisa¢ do danego kanatu

2. Nacisnij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci sig na niebiesko (progra-
mowanie przycisku do kanatu 1). JeZeli chcesz wpisa¢ przycisk do drugiego kanatu odczekaj
okoto 5s az dioda STATUS za$wieci sig na czerwono.

3. Zwolnij przycisk pilota.

4. Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sie zaswieci.

5. Powtdrnie na krotko nacisnij przycisk pilota.

6. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.

PROGRAMOWANIE CZASU OPOZNIENIA POPRZEZ PRZYCISK PROG
+ Domyslnie ‘Czas opéznienia’ jest ustawiony na 10s.
+ Czas programuije sig tylko dla przyciskéw wpisanych w trybie ‘Uchylania bramy’.

. Nacisnij na krotko (0,5s) przycisk PROG. — dioda STATUS zaswieci na niebiesko.

. Odczekaj okoto 10s az dioda STATUS zaswieci na kolor cyjan.

. Naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry wczesniej wpisate$ w trybie uchylania bramy.

. Na krotko zostanie wysterowane wyjscie, do ktérego jest wpisany przycisk. Dioda STATUS
zacznie migac¢ z interwatem 1 s.

. Po czasie, ktdry chcesz ustawi¢ (maksymalnie 300 s) powtdrnie nacisnij przycisk pilota.

. Na krotko zostanie wysterowane wyjscie, dioda STATUS zamruga 3 razy i odbiornik wyjdzie
z trybu programowania czasu.
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USUWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ PRZYCISK PROG

1. Naciénij przycisk PROG. na okoto 5s — w tym czasie dioda STATUS $wieci na pomararnczowo.

2. Jak dioda STATUS zaswieci sig na niebiesko to zwolnij przycisk PROG.

3. Wtrakcie $wiecenia diody STATUS na niebiesko naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry ma by¢
usuniety z kanatu 1.

4. Jezeli chcesz usungé przycisk z kanatu 2 to odczekaj okoto 5 s az dioda STATUS zaswieci na
czerwono. W trakcie $wiecenia diody na czerwono naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry ma
by¢ usuniety z kanatu 2.

5. Dioda STATUS zamruga 3 razy na pomaranczowo i odbiornik wyjdzie z trybu kasowania.

~5s - ~5s
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(0,5s) (0,5s)

kanat 1 kanat 2




AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Aktualizacja oprogramowania moze by¢ przeprowadzona tylko przez root’a lub administratora.
Podczas aktualizacji musi by¢ zapewniony stabilny i dobry zasieg pomiedzy kontrolerem a od-
biornikiem. Aktualizacja nie dziata przez retransmiter REP-21).

Podczas aktualizacji nie nalezy odtgczac napiecia zasilajgcego kontrolera oraz odbiornika.
Podczas aktualizacji sterowanie innymi urzgdzeniami z poziomu kontrolera nie jest mozliwe.
Proces aktualizacji trwa okoto 1 minuty.

Odbiornik przeznaczony do aktualizacji oznaczony jest ikong.

Aktualna wersja oprogramowania wyswietlana jest w ekranie ‘Informacje o wersji’ dostepnym
z poziomu menu kontekstowego.
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W przypadku kontroleréw EFC-01 z softem poczawszy od v1.6.0 pliki aktualizacyjne pobierane
s3 automatycznie z internetu.

W celu aktualizacji oprogramowania w odbiorniku:

1. Z poziomu menu kontekstowego wybierz ‘Informacje o wersji’.

. Jezeli jest dostepna aktualizacja to przycisk ‘Aktualizuj’ bedzie oznaczony kolorem czerwo-

nym.

Naci$nij przycisk ‘Aktualizuj’.

Po okoto 5s odbiornik przejdzie do procesu aktualizacji — sygnalizuje to szybkie mruganie diody

STATUS na zielono.

. Proces trwa okoto 1 minuty i kofczy si¢ automatycznie. Pozytywna aktualizacja potwierdzona
jest komunikatem ,Pomysinie zaktualizowano urzgdzenie”.
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Jezeli z jakiego$ powodu aktualizacja zostanie przerwana ( zaktdcenie transmisji / zanik napigcia
zasilajgcego ) to urzadzenie traci swojg normalng funkcjonalno$¢. Nie nalezy go jednak usuwac
z kontrolera EFC-01. Wymagane jest ponowne przejscie do ekranu ‘Informacje o wersji’ i pono-
wienie procesu aktualizacji.



